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Вступ

Програма вивчення вибіркової навчальної дисципліни “ Приводи систем управління ” складена відповідно до освітньо-професійної програми першого рівня підготовки (бакалавр) 

                                                                                                             (назва ступеня вищої освіти)
спеціальності “173 Авіоніка _”.

Предметом вивчення  навчальної дисципліни є 
- принципи побудови приводів систем управління.
Міждисциплінарні зв’язки: 
Вища математика, Фізика, Електротехніка. Електроніка і основи схемотехніки. 
Програма навчальної дисципліни складається з таких змістових модулів:
1. Змістовий модуль 1. Аналогові приводи систем управління. Структура і основні характеристики
2. Змістовий модуль 2. Логічні системи управління електроприводом.
1. Мета та завдання навчальної дисципліни

1.1. Метою викладання навчальної дисципліни  Приводи систем управління  є вивчення принципів дії, розрахунку та використання електроприводів різних типів, як виконавчих пристроїв систем автоматичного регулювання.
1.2.Основними завданнями вивчення дисципліни Приводи систем управління  є 
· вивчити принципи побудови електроприводів  систем керування космічних апаратів і в системах зв’язку на основі двигунів постійного та змінного струму;

· основні етапи і стадії проектування електроприводів систем керування;

1.3. Згідно з вимогами освітньо-професійної програми студенти повинні:

знати :
· Принципи побудови, основні елементи і математичні моделі автоматизованого електроприводу.

· Механічні характеристики та регулювальні властивості двигунів і приводів постійного та змінного струму.

· Системи управління електроприводом.

· Загальні питання проектування електроприводів виробничих механізмів.

вміти :
· визначити вимоги до основних параметрів САК з приводами;
· розробляти технічне завдання (ТЗ) на САК і їх складові частини з приводами.

· обґрунтовувати вибір структурних схем САК з приводами;
На вивчення навчальної дисципліни відводиться _270 години/_9  кредитів ECTS.

2. Інформаційний обсяг навчальної дисципліни 
Змістовий модуль 1.
ТЕМА 1. Механіка електропривода 

ТЕМА 2. Механічні характеристики та регулювальні властивості двигунів постійного струму

ТЕМА 3. Асинхронні двигуни

ТЕМА 4. Синхронні двигуни неперервної та дискретної дії

Змістовий модуль 2.
ТЕМА 1. Релейно-контактні системи управління електроприводом.

ТЕМА 2. Імпульсне управління двигунами постійного струму.

Тиристорні перетворювачі (ТП).

ТЕМА 3. Типові системи управління асинхронними частотно-керованими електроприводами.

ТЕМА 4. Загальні питання проектування електроприводів виробничих механізмів
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11. Сборник задач по электротехнике и основам электроники. /Под редакцией В. Г. Герасимова - М Высшая школа, 1987 

12. Методическое руководство к выполнению лабораторных работ по курсу «Технические средства» 

13. Кулабухов А.М., Ларін В.О., Різник Г.М. Методичні вказівки до дипломного проектування за спеціальністю “Автоматика і управління в технічних системах”. – Д.: Дніпропетровський університет, 2003. – 60 с.

14. СОУ 02066747 018:2007. Стандарт Дніпропетровського національного університету. Курсове і дипломне проектування. Зміст, порядок оформлення та організація дипломного проектування електромеханічних спеціальностей Фізико-технічного факультету. – Введений вперше; Чинний від 2007-09-01. – Д.: РВВ ДНУ, 2007. – 88 с.

4. Форма підсумкового контролю успішності навчання ____ залік ,_залік___

5. Засоби діагностики успішності навчання   ____КМР__

