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Програма вивчення вибіркової) навчальної дисципліни “ Інформаційно-вимірювальні системи літальних апаратів ” складена відповідно до освітньо-професійної програми першого рівня підготовки (бакалавр) 

                                                                                                             (назва ступеня вищої освіти)

спеціальності “173 Авіоніка ”.
Предметом вивчення навчальної дисципліни є:
· принципи роботи вимірювальних систем ЛА;

· принципи роботи датчиків кутової орієнтації та навігації ЛА.

Міждисциплінарні зв’язки: 

Вища математика, Фізика, Електроніка і основи схемотехніки, Теоретична механіка, Основи теорії польоту

Програма навчальної дисципліни складається з таких змістових модулів:

Змістовий модуль 1. Принципи роботи датчиків кутової орієнтації і навігації ЛА.

1. Мета та завдання навчальної дисципліни

1.1  Метою викладання навчальної дисципліни  «Інформаційно-вимірювальні системи літальних апаратів» є

вивчення систем вимірювання, що застосовуються в системах керування ЛА та РКН
1.2 Основними завданнями вивчення дисципліни «Інформаційно-вимірювальні системи літальних апаратів» є

вивчити типові системи вимірювання ЛА та РКН;

вивчити фізичні принципи роботи вимірювальних систем ЛА та РКН;

оволодіти методами математичного аналізу роботи вимірювальної техніки.
1.3 Згідно з вимогами освітньо-професійної програми студенти повинні:
знати:

· призначення систем вимірювання ЛА РКН;

· фізичні принципи, що можуть бути застосовані для побудови систем вимірювання;

· володіти принципами математичного аналізу роботи вимірювальної техніки.

вміти:

· аналізувати роботу систем вимірювання, призначених для аналізу положення центру мас літального апарату;

· аналізувати роботу систем вимірювання, призначених для аналізу кутового положення літального апарату.

На вивчення навчальної дисципліни відводиться _150 години/_5,0  кредитів ECTS.
2. Інформаційний обсяг навчальної дисципліни
Змістовий модуль 1. Принципи роботи датчиків кутової орієнтації і навігації ЛА

Тема 1 Вступ. Мета і основні завдання дисципліни.

Тема 2 Маятники як елемент системи керування для визначення напрямку вертикалі місця. Математичний маятник. Фізичні властивості математичного маятника. Фізичний маятник.

Тема 3 Гіроскопічні прилади. Математична модель кутового руху твердого тіла. Гіромометн, прицессія. Гірокомпас. Гіровертикаль. Гіроінтегратор як прилад, що застосовується для визначення удаваної швидкості центру мас. Датчик кутової швидкості. Гіроплатформа. 

Тема 4 Оптичні прилади системи кутової орієнтації ЛА. Датчик Сонця. Інфро-червона  вертикаль. Зоряний датчик. Волоконно оптичні, лазерні гіроскопи як елементи визначення кутової швидкості ЛА.

Тема 5 Магнітометричні прилади кутової орієнтації ЛА. Математична модель магнітного поля Землі. Принцип роботи магнітометра. Алгоритм визначення кутового положення по данним магнітометра.
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4. Засоби діагностики успішності навчання залік;

5.    Засоби діагностики успішності навчання   тести.

